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PERNYATAAN 

 

 

Dengan ini saya menyatakan bahwa tugas akhir yang berjudul “Perancangan Dan 

Pembuatan Tempat Pakan Ayam Berbasis IoT” beserta seluruh isinya benar-benar karya 

sendiri, dan saya tidak melakukan penjiplakan dan mengutip dengan cara-cara yang tidak 

sesuai dengan etika yang berlaku dalam masyarakat keilmuan. Atas pernyataan ini, saya siap 

menanggung resiko/sanksi yang dijatuhkan kepada saya apabila kemudian hari ditemukan 

adanya pelanggaran atas etika keilmuan dalam pembuatan tugas akhir ini, atau ada klaim 

terhadap keaslian karya saya. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Singaraja, 6 Januari 2022 

Yang membuat pernyataan, 

 

 

Made Widi Widarma  

NIM. 1905031001 
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Puji syukur penulis panjatkan kehadapan Tuhan Yang Maha Esa / Ida Sang Hyang 

Widhi Wasa atas berkat dan karunia-Nya sehingga penulis dapat menyelesaikan tugas akhir 

yang berjudul “Perancangan Dan Pembuatan Tempat Pakan Ayam Berbasis IoT” sesuai 

dengan yang diharapkan. Tujuan penulisan laporan tugas akhir ini merupakan salah satu 

persyaratan akademis guna mencapai gelar diploma di Program Studi DIII Teknik 

Elektronika, Fakultas Teknik dan Kejuruan, Universitas Pendidikan Ganesha. 

Penulis menyadari bahwa tanpa bantuan dan bimbingan dari berbagai pihak, karya 
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penyusunan tugas akhir ini. 

6. Kedua orang tua serta keluarga yang sangat saya cintai, yang telah memberikan 

dukungan dan semangat selama penyusunan tugas akhir ini. 

Penulis menyadari bahwa laporan tugas akhir ini masih jauh dari sempurna dan 

banyak kekurangannya dari segi penyajian dalam materi maupun penyajiannya, sehingga 

penulis mengharapkan kritik serta saran-saran dari pembaca demi kesempurnaan selanjutnya. 
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