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Lampiran 03 Perhitungan Frontal Area Desain Standar, Modifikasi 1, dan Modifikasi 2

E[E Mass Properties = >
p

®

Standar &60.5LDPRT

Cwerride Mass Properties... Recalculate

H Include hidden bodies/components
[:] Create Center of Mass feature
I:IShnwweId bead mass

Report coordinate values relative to: | -- default -- e

Mass properties of Standar 60
Configuration: Default
Coordinate system: -- default --
* Includes the mass properties of one or more hidden components/bodis
Density = 1000.00 kilograms per cubic meter
Mass = 0.04 kilograms
Volume = 0,00 cubic meters

Surface area = 0,02 square meters

Center of mass: [ meters ]

X=-0.00
¥ =0.03
£=-0.05

Principal axes of inertia and principal moments of inertia: | kilograms * sc
Taken at the center of mass.

lx = (0,00, 0.20, 0.98) Py = 0.00

ly = (0,00, -0.98, 0.20) Py = 0.00

Iz = (1.00, 0.00, -0.00) Pz = 0,00

Moments of inertia: [ kilograms * square meters |
Taken at the center of mass and aligned with the output coordinate syst

Lec = 0.00 Ly = 0.00 Lz = 0.00
Lyx = 0.00 Lyy = 0.00 Lyz = 0.00
Lz = 0.00 Lzy = 0.00 Lzz = 0.00

Moments of inertia: [ kilograms * square meters |
Taken at the output coordinate system.

Help Print... Copy to Clipboard



I Mass Properties —

®

Madiff 1 kec 60.5LDPRT

Options...

Cwerride Mass Properties... Recalculate

ﬂ Include hidden bodies/components
|:] Create Center of Mass feature
|:] Show weld bead mass

Report coordinate values relative to: | -- default --

Mass properties of Modiff 1 kec &0
Configuration: Default
Coordinate system: -- default --
* Includes the mass properties of one or more hidden components/baodie
Density = 1000.00 kilograms per cubic meter
Mass = 0.04 kilograms
Volume = 0,00 cubic meters

surface area = 0,02 square meters

Center of mass: [ meters ]

X =000
¥ =0.03
£ = 0,05

Principal axes of inertia and principal moments of inertia: [ kilograms * sc
Taken at the center of mass.

e = (0,00, 0.20, 0.98) Px = 0.00

ly = (0,00, -0.93, 0.20) Py = 0.00

Iz = (1.00, 0.00, -0.00) Pz = 0.00

Moments of inertia: [ kilograms * square meters |
Taken at the center of mass and aligned with the output coordinate syst

Licc = 0.00 Ly = 0.00 Liz = 0.00
Lyx = 0.00 Lyy = 0.00 Lyz = 0.00
Lzx = 0.00 Lzy = 0.00 Lzz = 0.00

Moments of inertia: [ kilograms * square meters )
Taken at the output coordinate system.

Help Print... Copy to Clipboard



58 Mass Properties -

®

Maodiff 2 kec 60.5LOPRT

Owerride Mass Properties.., Recalculate

B Include hidden bodies/components
[:I Create Center of Mass feature
|:| Show weld bead mass

Report coordinate values relative to: | -- default --

Mass properties of Modiff 2 kec 60
Configuration: Default
Coordinate system: -- default --
* Includes the mass properties of one or more hidden components/bodi:
Density = 1000,00 kilograms per cubic meter
Mass = 0.04 kilograms
Yolume = 0,00 cubic meters

Surface area = 0.02 square meters

Center of mass: [ meters ]

X=-0.00
¥ =0.03
£=-0.05

Principal axes of inertia and principal moments of inertia: | kilograms * sc
Taken at the center of mass.

lx = (0.00, 0.20, 0.93) Px = 0.00

ly = (0,00, -0.93, 0.20) Py = 0.00

Iz = (1.00, 0.00, -0.00) Pz = 0.00

Moments of inertia: [ kilograms * square meters )
Taken at the center of mass and aligned with the output coordinate syst

Lot = 0.00 Ly = 0.00 Lz = 0.00
Lyx = 0.00 Lyy = 0.00 Lyz = 0.00
Lz = 0.00 Lzy = 0.00 Lzz = 0.00

Moments of inertia: [ kilograms * square meters |
Taken at the output coordinate system.

Help Print... Copy to Clipboard

*




Lampiran 04 Perhitungan Hambatan Udara (Fp)

PERHITUNGAN HAMBATAN UDARA (Fp)

1. Fp Desain Standar 2. Fp Desain Modifikasi 1
Cppv?A
Cppv?A Fp == >
FD =
2
Diketahui:
Diketahui:
Fp = ..
Fp = e,
Cp =0,066 N
Cp =0,067 N
p =1,20 Kg/m®
p =1,20 Kg/m®
v =16,667> m/s. =277,789
v =16,667> m/s. =277,789
m/s
m/s
A =0,02 m’
A =0,02 m?
Hitung:
Hitung:
0,066.1,20.277,789.0,02
0,067.1,20.277,789.0,02 Fp = 5
D =
2
0,440
0,447 Fr=—
b=
F,=0,220 N

Fy=0,224 N



3. Fp Desain Modifikasi 2

_ CppvA

Fp >

Diketahui:

Fp = s

Co = 0,061 N

p =1,20 Kg/m®




ANGKET VALIDITAS AHLI 1S RANCANGAN DESAIN MODIFIKASI SEPEDA
MOTOR LISTRIK BABY GANESHA 1.0 GENERASIT

Schubungan dengan proses perancangan desain memodifikasi yang akan dilakukan pada
sepeda motor listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi [ untuk mengoptimalisasikan aliran fluida.
di mohonkan kepada bapak/ibu ahli dapat melakukan validitas terhadap instrumen‘ahli isi ini
dengan mengisi angket sesuai dengan petunjuk pengisian.

Petunjuk Pengisian :

[. Berilah tanda centang (V) pada kolom untuk pertanyaan yang sesuai dengan pilihan

anda.
No Pernyataan Setuju Tidak Setuju
1 Rancangan desain hasil modifikasi pada

sepeda Motor Listrik Baby Ganesha 1.0
Generasi 11 ini memiliki bentuk yang menarik
sehingga nyaman untuk dilihat

NN

2 Rancangan desain hasil modifikasi kendaraan
memiliki bentuk yang streamline sehingga
fluida dapat mengalir mengikuti bentuk bodi
kendaraan.

3 Rancangan desain hasil modifikasi Motor

Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi Il memiliki
bentuk yang landai sehingga distribusi aliran
fluida lebih merata, yang berdampak kepada
gaya aerodinamis.

4 Hasil rancangan desain modifikasi sepeda
Motor Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi II
memiliki coefficient of drag lebih rendah
dibandingkan desain standar.

5 Rancangan desain hasil modifikasi sepeda
Motor Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi Il
memiliki  bidang frontal yang minimum
sehingga pressure yang terjadi menjadi lebih
rendah

6 Bentuk rancangan desain hasil modifikasi
scpeda Motor Listrik  Baby Ganesha 1.0
Generasi Il sudah sesuai dari segi kebutuhan
dalam  melakukan  pengembangan  body
kendaraan.

R LN S

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

Rancangan  desaj ifi
M desain - modifikasi  kendaraan =
Motor Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi 11

su 1 i
ccilah sesual dalam mengurangi gaya hambat IV
pada bidang frontal kendaraan

3 Rancangan

desain hasil modifikasi pada
kendaraan Motor Listrik Baby Ganesha 1.0

Generasi 11 memiliki desain frame yang stabil

dalan.l menjaga keseimbangan kendaraan saat v’
melaju pada kecepatan 60 km/jam.

Rancangan hasil modifikasi memiliki lubang

bagian depan, untuk menghasilkan laju \./
kendaraan lebih optimal.

10 | Rancangan desain hasil modifikasi kendaraan
ganesha Motor Listrik Baby Ganesha 1.0

Generasi Il  memiliki  bentuk  yang L/
menyesuaikan dengan desain standar

L

Masukan dan Saran

Singaraja, 24 Februari 2023
Ahli 1,

Jana. S.T.. M.T
NIP. 197301102006041001

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

ANGRET VALIDITAS AULTISERANCANGAN DESAIN MODIFIKASTI SEPEDA
MOTOR LISTRIK BABRY GANFSHA LO GENFERASEH

Schubungan dengan proses perancangan desamn memodifikase yvang akan difikukan pada
sepeda motor sk Baby Ganesha 10 Generast T untok mengoptimalvastkan alran fhada.
drmohonkan kepada bapak abu ahl dapat melakukan validitas terhadap mstrmmen ahl iseom
Jenpan menpia angket secum dengan petunjuk pengisian

Petunjuk Pengisian ¢

I Benlah tanda centang (V) pada kolom untuk pertanyaan vang sesuar dengan prlihan

anda
No Pernyataan Setuju Tidak Setuju
I Rancangan desain hasil - modifikasi  pada
Csepeda Motor Listiik - Baby  Ganesha 1.0 \/

Generast 1 int memiliki bentuk yang menarik
schingga nyaman untuk dilihat

Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi [ memiliki l
bentuk yang landai sehingga distribusi aliran \/ i
| fluida lebih merata, yang berdampak kepada

ga_\-a/amiainamis. &) ‘34&-& Lol cundal,

4 Hasil rancangan desain modifikasi sepeda
; Motor Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi 11
memiliki coefficient of drag lebih rendah \/

2 Rancangan desain hasil modifikasi kendaraan ,
‘mcmiliki bentuk yang streamline sehingga \/ ;
 fluida dapat mengalir mengikuti bentuk bodi ‘.
' kendaraan. i

L |

3 | Rancangan desain hasil modifikasi Motor |

) |

dibandingkan desain standar.

Motor Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi 11
memiliki— bidang  frontal  yang  minimum \./
sehingga pressure yang terjadi menjadi lebih
rendah

|
|
:
s Rancangan desain  hasil modifikasi sepeda
l
l

O Bentuk  rancangan  desain hasil - modilikasi
sepeda Motor  Listrik - Baby  Ganesha 1.0
Generasi 11 sudah sesuai dani segi kebutuhan \/
dalam  melakukan  pengembangan  body
kendaraan.

o e e

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

Rancangan  desain - modifikasi — kendaraan |

Motor Listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi 11
sudah sesua dalam mengurangi gava hambat '1
pada bidang frontal kendaraan !

menghasilkan  laju

8 | Rancangan desain  hasil  modifikasi - pada
kendaraan Motor Listrik Baby Ganesha 1.0
Generasi 11 memiliki desain frame yang stabil
dalam menjaga kescimbangan kendaraan saal
melaju pada keeepatan 60 km/jam.

\ - o

F | Rancangan hasil modifikasi memiliki lubang

! bagian depan, untuk

1 kendaraan lebih optimal.

1 10

i

\ Rancangan desain hasil modifikasi kendaraan
' ganesha  Motor Listrik Baby Ganesha 1.0
| Generasi 11 memiliki bentuk  yang
| menvesuaikan dengan desain standar

....................................................................................

....................................................................................

v’ | ]

.........................

.........................

Singaraja, 24 Februari 2023
Ahli 2,

LQ&&!SJ;’E!.&JH/L;;&;\.-. ST M T
NIP. 19881028 201903 1 009

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

ANGKET VALIDITAS AHLI DESAIN RANCANGAN DESAIN MODIFIKASI
SEPEDA MOTOR LISTRIK BABY GANESHA 1.0 GENERASI 11

Schubungan dengan proses perancangan desain memodifikasi yang akan dilakukan pada
sepeda motor listrik Baby Ganesha 1.0 Generasi 11 untuk mengoptimalisasikan aliran fluida,
di mohonkan kepada bapak/ibu ahli dapat melakukan validitas terhadap instrumen ahli desain
ini (sebagai judges) dengan mengisi angket ini sesuai dengan petunjuk pengisian.,

Petunjuk Pengisian ¢

1.

Berilah tanda centang (V) pada kolom untuk pertanyaan yang sesuai dengan pilihan
anda.

Keterangan

5 = Sangan Sesuai

4 = Sesuai

3 =Kurang Sesuai

2 = Tidak Sesuai

1 = Sangat Tidak Sesuai

No

Komponen Penilaian

Indikator Penilaian

SS

l

S

| KS | 1S | STS

Kelayakan Instrumen Ahli Desain

Karakteristik Desain Bodi Kendaraan

1

Rancangan desain  hasil
modifikasi pada sepeda
Motor Listrik Baby Ganesha
1.0 Generasi II ini memiliki
bentuk  yang  menarik
schingga nyaman untuk
dilihat

Rancangan desain hasil
modifikasi kendaraan
memiliki  bentuk  yang
streamline sehingga fluida
dapat mengalir mengikuti
bentuk bodi kendaraan.

Rancangan desain  hasil
modifikasi Motor Listrik
Baby Ganesha 1.0 Generasi
I memiliki bentuk yang
landai sehingga distribusi
aliran fluida lebih merata,
yang berdampak kepada
gaya Coefficient Of Drag
yang lebih rendah.

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

Hasil rancangan  desain
modifikasi sepeda Motor
Listrik Baby Ganesha 1.0
Generasi I memiliki
coefficient of drag lcbih
rendah dibandingkan desain
standar.

Rancangan desain  hasil
modifikasi sepeda Motor
Listrik Baby Ganesha 1.0
Generasi 11 memiliki bidang
frontal yang minimum
sehingga pressure yang
terjadi lebih rendah

Bentuk rancangan desain
hasil modifikasi sepeda
Motor Listrik Baby Ganesha
1.0 Generasi 1I sudah sesuai
dari segi kebutuhan dalam
melakukan pengembangan
bodi kendaraan.

Ketepatan Modifikasi

7

Rancangan desain
modifikasi kendaraan Motor
Listrik Baby Ganesha 1.0
Generasi II sudah sesuai
dalam mengurangi gaya
hambat pada bidang frontal
kendaraan

Rancangan desain hasil
modifikasi pada kendaraan
Motor Listrik Baby Ganesha
1.0 Generasi II memiliki
susunan yang stabil dalam
menjaga keseimbangan
kendaraan saat melaju pada
kecepatan 60 km/jam.

Rancangan hasil modifikasi
memiliki beberapa lubang
bagian depan, untuk
menghasilkan laju
kendaraan lebih optimal.

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

[10 | Rancangan desain  hasil
modifikasi kendaraan
ganesha Motor Listrik Baby

memiliki ~ bentuk  yang
menyesuaikan dengan
desain standar.

Ganesha 1.0 Generasi 11 \/

|

Kesimpulan
ain Modifikasi ini dinyatakan *:
@Layak digunakan tanpa revisi
2. Layak digunakan dengan revisi sesuai saran
3. Tidak layak digunakan

*(Mohon beri tanda lingkaran pada nomor sesuai dengan kesimpulan bapak/ibu)

Masukan dan Saran

Edi Elisa, S!Pd., M.Pd.
NIP 198606252019031011

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

ANGKET VALIDITAS AL DESAIN RANCANGAN DES AIN MODIFIKASI
SEPEDA MOTOR LISTRIK BABY GANESHA LO GENERASE

Schubungan dengan proses perancangan desam memodifikase yang akan dilakukan pada
sepeda motor histnk Baby Ganesha 10 Generas I untuk mengoptimalisasikan alican fluda,
di mohonkan kepada bapak thu ahl dapat melakukan validitas terhadap instrumen ahly desan
im (sehagar judges) dengan mengis anghet im sesuat dengan petunjuk pengisan

Petunjuk Pengisian ¢

hl

Benlah tanda cemtang (V) pada kolom untuk pertanyaan yang sesudl dengan pilihan

anda

Keterangan

$ © Sangan Scsuai

4 - Sesuan

1 ~Kurang Sesuai

2 = Thidak Sesuai

| = Sangat Tidak Sesuai

No

Komponen Penilaian

Indikator Penilaian

SS

S | KS | TS | STS |

1 Kelayakan Instrumen Ahli Desain

“Karakteristik Desain Bodi Kendaraan

' Rancangan desain hasil
' modifikasi pada sepeda
: Motor Listrik Baby Ganesha
1.0 Generasi II ini memiliki

bentuk  yang  menarik
! schingga nyaman untuk
Ii dilihat

/

o

w

'Rancangan  desain hasil
modifikasi kendaraan
memiliki  bentuk  yang
streamline sehingga fluida
dapat mengalir mengikuti
bentuk bodi kendaraan.

Rancangan  desain  hasil
modifikasi  Motor Listrik
Baby Ganesha 1.0 Generasi
II memiliki bentuk yang
landai schingga distribusi
aliran fluida lebih merata,
yang berdampak kepada
gaya Coefficient Of Drag
yang lebih rendah.

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

Hasil rancangan  desain
modifikasi sepeda  Motor
Listiik Baby Ganesha 1.0
Gencerasi | memiliki
coefficient of drag lebih
rendah dibandingkan desain
standar.

Rancangan  desain hasil
modifikasi  sepeda  Motor
Listik Baby Ganesha 1.0
Generasi 11 memiliki bidang
frontal yang  minimum
schingga pressure  Yang
terjadi lebih rendah

Bentuk rancangan desain
hasil modifikasi sepeda
Motor Listrik Baby Ganesha
1.0 Generasi 11 sudah sesuai
dari segi kebutuhan dalam
melakukan pengembangan
bodi kendaraan.

=]

Ketepatan Modifikasi

Rancangan desain
modifikasi kendaraan Motor
Listrik Baby Ganesha 1.0
Generasi 11 sudah sesuai
dalam mengurangi gaya
hambat pada bidang frontal
kendaraan

Rancangan  desain hasil
modifikasi pada kendaraan
Motor Listrik Baby Ganesha
1.0 Generasi 1I memiliki
susunan yang stabil dalam
menjaga keseimbangan
kendaraan saat melaju pada
kecepatan 60 km/jam.

Rancangan hasil modifikasi
memiliki beberapa lubang
bagian depan, untuk
menghasilkan laju
kendaraan lebih optimal.

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

10 | Rancangan desain hasil :
modifikasi kendaraan

ganesha Motor Listrik Baby

Ganesha 1.0 Generasi |l
memiliki  bentuk  yang \/
menyesuaikan dengan
desain standar.

L +1

L,,L,J

Kesimpulan

sain Modifikasi ini dinyatakan *:
Layak digunakan tanpa revisi

. Layak digunakan dengan revisi sesuai saran
6. Tidak layak digunakan

*(Mohon beri tanda lingkaran pada nomor sesuai dengan kesimpulan bapak/ibu)

Masukan dan Saran

Singaraja, 28 Februari 2023
Ahli 2,

e —

“Made Novia Kusumayani, S.T.. M.Sc.

NIP 199011172022032005

Dipindai dengan CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

Lampiran 07 Modul Cara Membuat Desain dan Menganalisis
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' D O NESTATIAYA

CARA MEMBUAT DESAIN DAN MENGANALISIS MENGGUNAKAN SOFTWERE

SOLIOWORKS 2018

Okh

Or. Kadek Bhendrs Dentes, ST.MT
Dr. | Nyomen Passk Nugrshe, ST MT
Kadek Surye Wippe

PENDIDIKAN TEKNIK MESIN



REPUBLIK INDONESTA
KEMENTERTAN HUKUM DAN HAK ASAST MANUSIA

SURAT PENCATATAN

CIPTAAN

Dalam rangka pelindungan ciptaan di bidang ilmu pengetahuan, seni dan sastra berdasarkan Undang-Undang Nomor 28 Tahun

2014 tentang Hak Cipta, dengan ini menerangkan:

Nomor dan tanggal permohonan
Pencipta

Nama

Alamat

Kewarganegaraan

Pemegang Hak Cipta

Nama

Alamat

Kewarganegaraan

Jenis Ciptaan

Judul Ciptaan
Tanggal dan tempat diumumkan untuk pertama kali
di wilayah Indonesia atan'di luar wilayah Indonesia

Jangka waktu pelindungan

Nomor pencatatan

EC00202341749, 6 Juni-2023

Kadek Surya Wijaya, Dr. Kadek Rihendra Dantes, S.T.,M.T. dkk
JI. UdayanaNo.L1; Buleleng, Bali, 81116

Indonesia

Universitas Pendidikan Ganesha, Kadek Surya Wijaya dkk
J1. Udayana No:11, Buleleng, Bali,-81-1-16

Indonesia

Modul

CARA MEMBUAT DESAIN DAN MENGANALISIS
MENGGUNAKAN SOFTWERE SOLIDWORKS 2018

6 Juni 2023, di Singaraja

Berlaku selama 50 (lima-puluh) tahun sejak Ciptaan, tersebut pertama kali
dilakukan Pengumuman.

000474670

adalahbenar berdasarkan keterangan yang diberikan oleh Pemohon.
Surat Pencatatan Hak Cipta atau produk Hak terkaitini sesuai dengan Pasal 72-Undang-Undang Nomor 28 Tahun 2014 tentang Hak

Cipta.

Disclaimer:

a.n, MENTERI HUKUM DAN HAK ASASI MANUSIA
Direktur Hak Cipta’dan Desain/Industri

Anggoro-Dasananto
NIP:-196412081991031002

Dalam hal pemohon memberikan keterangan tidak sesuai dengan surat pernyataan, Menteri berwenang untuk mencabut surat pencatatan permohonan.
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Lampiran 09 Biografi Penulis
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