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PERNYATAAN

D4 Teknologi Rekayasa Sistem Elektronika/Jurusan

Teknologi Industri/Fakultas Teknik dan Kejuruan

menyatakan bahwa karya tulis yang berjudul “Sistem Parkir Mobil Otomatis

Menggunakan Arduino”

beserta seluruh isinya benar — benar karya sendiri, dan

saya tidak melakukan penjiplakan dan mengutip dengan cara — cara yang tidak
sesuai dengan etika yang berlaku dalam masyarakat keilmuan. Atas pernyataan ini,
saya siap menanggung resiko/sanksi yang dijatuhkan kepada saya apa bila
kemudian hari ditemukan adanya pelanggaran atas etika keilmuan dalam

pembuatan tugas akhir ini, atau ada klaim terhadap keaslian karya saya.

Singaraja, 21 Desember 2023

Yang membuat pernyataan,

‘ %M} |

77‘.|JBBALX1960975

,,,,,,

K'ldck Andi Setiawan

NIM 2255025005



MOTTO

JIKA ANDA TAKUT USAHA YANG ANDA JALANI BAKAL
GAGAL, MAKA ANDA TIDAK SIAP SUKSES DIMASA DEPAN

“BELIEVING AND BELIEVING IN YOURSELF IS THE MOS
EFFECTIVE WAY TO ACHIEVE SUCCESS”
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menyelesaikan tugas akhir yang berjudul “Sistem Parkir Mobil Otomatis

Menggunakan Arduino“ sesuai dengan yang diharapkan. Tujuan penulisan

laporan tugas akhir ini merupakan salah satu persyaratan akademis guna mencapai
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telah memberikan masukan, bimbingan, dan arahannya serta penjelasannya
selama penyusunan Tugas Akhir ini.

Staff dosen dan pegawai di lingkungan Jurusan Teknologi Industri,
Fakultas Teknik dan Kejuruan yang membantu memberikan fasilitas

kepada penulis selama proses pembuatan Tugas Akhir ini.
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Penulis menyadari bahwa laporan tugas akhir ini masih jauh dari sempurna
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