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Puji syukur penulis panjatkan ke hadapan Tuhan Yang Maha Esa karena 

berkat rahmat Nya-lah, penulis dapat menyelesaikan tugas akhir yang berjudul 

“Rancang Bangun Kontrol Kecepatan Motor Universal Untuk Sistem 

Penggerak Motor Listrik Tenaga Surya Pada Perahu Nelayan” sesuai dengan 

yang diharapkan. Tugas Akhir ini disusun guna memenuhi persyaratan mencapai 

gelar Sarjana Terapan di Program Studi D IV Teknologi Rekayasa Sistem 
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Universitas Pendidikan Ganesha. 
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bermanfaat, baik bagi penulis atau pihak-pihak yang memerlukannya. Akhir kata, 

penulis ucapkan terima kasih. 
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