DAFTAR LAMPIRAN

A. Lampiran Formulir Bimbingan Tugas Akhir
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B. Lampiran Program Arduino IDE

e Code Program Arduino IDE

BLYNK CONFIG
#define BLYNK_TEMPLATE_ID "TMPL6DIiKjAi7a"

#define BLYNK_TEMPLATE_NAME "Quickstart Template"

#define BLYNK_AUTH_TOKEN "VFxctRiFNRKoT2HAf6500jckm8_KALup"

#define BLYNK_PRINT Serial
#include <ESP8266WiFi.h>
#include <BlynkSimpleEsp8266.h>

LIBRARY
#include<DHT.h>
#include <Wire.h>

#include <LiquidCrystal_12C.h>

LCD
LiquidCrystal_I12C lcd(0x27, 16, 2);

WIFI
char SSId[] — Mkdkdk kA A

Char pass[] - "**********";

PIN

#define DHTPIN D4

#define DHTTYPE DHT11

#define MQ135_PIN A0

#define RELAY_FAN_PIN D5  // aktif LOW
#define BUZZER _PIND6  // aktif LOW
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THRESHOLD
#define TEMP_FAN_ON 35
#define TEMP_FAN_OFF 30
#define TEMP_ALARM 35

#define GAS_FAN_ON 300
#define GAS_FAN_OFF 250
#define GAS_ALARM 400

OBJECT
DHT dht(DHTPIN, DHTTYPE);

BlynkTimer timer;

DATA
float temp = 0;
float hum = 0;

int gasVal =0;

STATE

bool fanState = false;
bool buzzerState = false;
bool manualFan = false;

bool manualBuzzer = false;

CONTROL
void setFan(bool on) {
digitalWrite(RELAY_FAN_PIN, on ? LOW : HIGH);

fanState = on;

¥



void setBuzzer(bool on) {
digitalWrite(BUZZER_PIN, on ? LOW : HIGH);

buzzerState = on;

¥

BLYNK INPUT
BLYNK_WRITE(V6) { manualFan = param.asint(); }
BLYNK_WRITE(V5) { manualBuzzer = param.asint(); }

SENSOR

void readSensor() {
float t = dht.readTemperature();
float h = dht.readHumidity();
int g = analogRead(MQ135_PIN);

if (isnan(t) && lisnan(h)) {
temp = t;
hum = h;

}

gasVal=g;

if (Blynk.connected()) {
Blynk.virtualWrite(\VO, temp);
Blynk.virtualWrite(V1, hum);
Blynk.virtualWrite(V2, gasVal);
}
¥

LCD (ANTI KEDIP)
void updateLCD() {

Icd.setCursor(0,0);
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led.print("T:");

Icd.print(temp,1);

Icd.print(" H:");

Icd.print(hum,0);

lcd.print("% ™); // hapus sisa karakter

Icd.setCursor(0,1);

Icd.print("G:");

Icd.print(gasVal);

lcd.print(" F:");

Icd.print(fanState ? "ON " : "OFF");
lcd.print(" B:");

Icd.print(buzzerState ? "ON " : "OFF");

SETUP
void setup() {
Serial.begin(115200);

pinMode(RELAY_FAN_PIN, OUTPUT);
pinMode(BUZZER_PIN, OUTPUT);
setFan(false);

setBuzzer(false);

Wire.begin(D2, D1);
Icd.init();
Icd.backlight();

Icd.setCursor(0,0);
led.print("SYSTEM READY");

Icd.setCursor(0,1);



Icd.print("INIT SENSOR™);

dht.begin();

WiFi.begin(ssid, pass);
Blynk.config(BLYNK_AUTH_TOKEN);

timer.setInterval(2000L, readSensor);

timer.setinterval(1000L, updateLCD);
}

LOOP
void loop() {

if (WiFi.status()== WL_CONNECTED) {
if (1Blynk.connected()) {
Blynk.connect(1000);
}else {
Blynk.run();
}
¥

timer.run();

bool fanAuto =
(temp>= TEMP_FAN_ON) ||
(fanState && temp >= TEMP_FAN_OFF) ||
(gasVal >= GAS_FAN_ON) |
(fanState && gasVal >= GAS_FAN_OFF);

setFan(manualFan || fanAuto);
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bool buzzerAuto =
(temp >=TEMP_ALARM) ||
(gasVal >= GAS_ALARM);

setBuzzer(manualBuzzer || buzzerAuto);

}




C. Lampiran Data sheet komponen

e Data sheet NodeMCU ESP8266
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PLACA NodeMCU 1.0 (V2)

[y
O]
=

T ALIMENTACION EXTERNA (de 5V 10V).

EEEEE ALMENTACION INTERNA (desde la placa a dispositivos),

TIERRA (GND Ground).

PIN DE ENTRADA/SALIDA 3,3V (GPIO General Puspase Inpret/Ouipul).
Entrada digital Entrada analogica ~/\- . (Tadas las salidas son digitalcs).

PINDE SALIDA ANALOGICA (¢l rango es entre - 0V'y | 1V dividido en 1023 intervalos).
BUS SPI (Serial Peripheral interface)

BUS HSP1 (Hardware-Serial Peripheral Interface.

PINES PARA INICIO DEL ESP8266 DESDE UNA TARJETA $D.

Para activar el raoda SDIO el pin GPIO 15 debe estar en Lension cuando se enciende la placa.
COMUNICACION SERIE TYRX.

Los pines GPIOO1 y GPIOO2 estdn conectadas al puerto MicroUSB através del conversor UART.

ESP8266 1212
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NOTAS:

- El voltaje i ién (Vin) debe estar SVylov.

- Laintensidad de mixinm de salida a un pin es de 12 mA. No se debe demandar s intensidad
pira o quernia el procesadar. La intensidad de salida normal seris de 6 ma

www.esploradores.com

~ Para activar ¢l modo de reposo isleep mode), unir los pines GPION6 (D0) y RESET y poner ¢l pin
GPIOIG entension (HIGE. Para reactivar (wakeup), quitar a tension en el pin GPIOLG (LOW)
El sistema se reiniciard.

A< E /weakeup (inici Los pines GPIOO0 (D3) 6 GPIOLS (DS) no deben
estar con tension (+3.37). Tampoco el pin GPIO2 (D4) debe estar conectado a tiewa (~0.0F).

- Los piries GPIOO (TX) y GPIOO3 (RX) se utilizan en ¢l puerto MicroUSB, por lo que o se deben
wlilizr sitmltaneamenie con otra dispositivo ya que I conexion se interferiria

- Los pines GPIO00 y GPI002 no debe utilizarse para lectura (inpus;. El pin GPI009 no debe utilizarse
i para lectura ni para escritura sinputoupus).

- El pin GPIOO2 (D4) controla el LED azul del ESP8258. Se enciende cumdo no liene Lensian (~0.01.

- El pin GPIO16 (D9) controla ¢l LED azul de Ja placa, Se enciende cuando no tiene tension (10,017,
{En fa placa LoLin este LED 1o estd disponible;

- Para flashear, en ¢l caso de que la placa quede bloqueada, se debe conectar ¢l pin GPI00 (D3) a terra,
¢l MicroUSB con el ordenador y ejecutar el Masher.
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e Data Sheet MQ-135

Steel exoskeleton

Potentiometer

Power LED

Description

| Heater Voltage

alog Output

Optional: Digital
Output (consult

datasheet)

Sumber:



e Data Sheet Buzzer
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e Data Sheet DHT11

Each DHT11 element is strictly calibrated in the laboratory that
is extremely accurate on humidity calibration. The calibration
coefficients are stored as programmes in the OTP memory, which
are used by the sensor9s internal signal detecting process. The
single-wire serial interface makes system integration quick and
easy. Its small size, low power consumption and up-to-20 meter
signal transmission making it the best choice for various
applications, “including those “most demanding ones. The
component is 4-pin single row pin package. It is convenient to
connect and special packages can be provided according to users9
request.
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Technical Specifications:

Overview:
Item | Measurement | Humidity Temperature Resolution
Range Accuracy Accuracy
DHT1 | 20-90%RH +5%RH +2°C 1
1 0-50 °C
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Detailed Specifications:

Parameters | Conditions | Minimum [ Typical | Maximum
Humidity
Resolution 1%RH 1%RH 1%RH
8 Bit

Repeatability +1%RH
Accuracy 25°C +4%RH

0-50°C +5%RH
Interchangea | Fully Interchangeable
bility
Measurement | 0°C 30%RH 90%RH
Range 25°C 20%RH 90%RH

50°C 20%RH 80%RH
Response 1/e(63%)25 | 6 S 10S 155
Time oC
(Seconds) 1m/s Aif
Hysteresis +1%RH
Long-Term - Typical +1%RH/year
Stability
Temperature
Resolution 1°C 1°C 1°C

8 Bit 8 Bit 8 Bit

Repeatability +1°C
Accuracy +1°C +2°C
Measurement 0°C 50°C
Range
Response 1/e(63%) 6S 30S
Time

(Seconds)
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D. Lampiran Dokumentasi Saat Pengerjaan Alat Tugas Akhir :
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RIWAYAT HIDUP

Komang Haris Hendriawan lahir di Singaraja pada tanggal 22
februari 2004.Penulis lahir dari pasangan suami istri Bapak
Putu Sudarsana dan ibu Kadek Muliady. Penulis
berkebangsaan Indonesia dan bergama Hindu. Kini Penulis

beralamat di jalan Pahlawan Gang 3 No.3 Desa Banjar Tegal

Kecamatan Buleleng,Kabupaten Buleleng Provinsi Bali.

Penulis menyelesaikan pendidikan dasar di SD N 1 pemaron dan lulus pada tahun
2016. Kemudian penulis melanjutkan.di SMP Negeri 4 Singaraja dan lulus pada
tahun 2019. Pada tahun 2022, Penulis lulus dari SMK Negeri 1 Sukasada Jurusan
Seni Lukis. Sekarang® saya sedang mengerjakan tugas akhir yang berjudul
8Perancangan dan Implementasi Exhaust Fan Otomatis Berbasis 10T dengan Sensor
MQ-135 dan DHT11 untuk Optimasi Ventilasi Dapur-Rumah Tinggal9.



PERSYARATAN KEASLIAN TULISAN

Dengan ini saya menyatakan bahwa karya tulis yang berjudul Perancangan dan
Implementasi Exhaust Fan Otomatis Berbasis IoT Dengan Sensor MQ-135 Dan
DHT11 Untuk Optimasi Ventilasi Dapur Rumah Tinggal beserta seluruh isinya
adalah benar-benar karya sendiri dan saya tidak melalukan penjiplakan dan
pengutipan dengan cara-cara yang tidak sesuai dengan etika yang berlaku dalam
masyarakat kelimun. Atas pernyataan ini, saya siap menanggung risiko/sanksi yang
dijatuhkan kepada saya apabila kemudian ditemukan adanya pelanggaran atas etika
kelimum dalam karya saya ini atgu.adﬁ‘ klairg_ Eerhadap keaslian karya saya ini.
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Singaraja, 7 Juli 2025

D i3 Yang membuat pernyataan,

Komang Haris Hendriawan

NIM. 2255021005
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